Cinematica
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Particula de movimento reticular

Varidvel a
dv
a=--
dt
ds
V==
dt
ads=vdy
Constante a = a,
v=v,tais

s= s(,+v01‘+%acz‘2
V=13 + 2a,(s — s,)

Particula de movimento curvilineo

coordenadas x, y, z
V=X
V=Y
v,=z
a.=x
a,=j
a,=:z
coordenadas r, 8, s
V,=F
vy =r0
v, =z
a,=i-r@
ag= r+ 276
a.=z

coordenadas n, t, b

v=gs
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Movimento relativo

Vp =V, T Vg ag=a,+ag,

Movimento do corpo rigido sobre um eixo fixe
Varidvel a

_ dw
Sk

= df
O="d
o do = o df

Constante a = a,
= iy + ol
8=0+wi+tar
w* = mf + 2a_ (8- 0,)

Para ponto P
5=0r V= @

a,= ar a, = w'r

Movimenio plana relafive geral — eixos troduzidas
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Movimenta plano refotivo geral — eixos troduzidos ¢ rotacionadas
Ve = Vit L% Pay (¥ayd oo
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vyt X gy, ay =

a,Tay, S8, TeE X Ty,
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Momente de inéreia
I=]r:dm

Teorema do eixo paralelo
I= I+ md*

Raio de giro
k= E

Equacdes de movimento

Particula J EZF = ma

Corpo rigido IF, = miag),

Mavimente plano IF, = miag),

IM, = 5o ou IM, = Z(AL,),
Principio de trabatho e energia
N +Ua=T

Energia cinélica

Particula J T = % i

Corpo rigide T= i—mvi + Jz“faﬂf

(mavimenito plance)

Trabalha
Forga varidvel Uy = [ F cos @ ds
Farga constante Uy, = (F_cos ) As

Peso Uyp=- WAy

Mola U, = —(Lks3 - 1as?)

Momento casade Uy = M AG
Poténcin e eficiéncio

=dU _ g, =
F_dI_Fve

Tearemu do conservacdo da energia
h+V=N+¥

¥
i

Energia pafencial
V="V, +V,onde V= W, ¥ = +Lks?

Principio do impulso & momento linear
Particula | v, + X [F dr = mv,
Corporigido | m(vg), + £ [Fdt = m(vg),

Conservoydo do momento lineor E(sist.mv), = E(sist.mv),

(&), = [unﬁ
(&) = (2}

Principio do impuko angulor & momenta

Coaficiente de restituicdo frocdo e =

Particula (Hg), + £ | My dr = (H,):
onde H, = (d) (mv)
Corpo rigido (Hg), + Z | Mg dr = (Hg),
(movimento plano) | onde H; = J.w
(Hy), +E I My dr = (Hg),
onde H, = o

Consevacdo do momento angular E(sist.H), = E(sist.H),
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