2° trabalho de robótica
Tópicos:

1. Robotics Toolbox

2. Célula de soldagem (ABB)

3. Utilização de robôs nas montadoras

4. Robótica coperativa

5. Controle de robôs

6. Robótica espacial

7. Projeto estrutural de manipuladores

8. Garras de diversos tipos

9. Sistemas flexíveis de manufatura

10. Aplicações de visão computacional em robôs

11. Controle de qualidade usando robôs

12. Robôs em construção civil

13. Robôs submarinos

14. Robôs cirúrgicos

15. Nanorobôs

Data: 24/06/2009

Apresentação:

Seminário (15 min apresentação (todos falam)+ 5 min perguntas)

Power Point

Relatório (formato ABNT)

