
Mecanismos
Prof. Jorge Luiz Erthal

jorge.erthal@ufpr.br

Cames

Análise de cames circulares

24/10/2018 Análise de cames circulares 1



Análise de 

cames 

circulares

• Análise de cames circulares com seguidor de 

translação e oscilante

• posição, velocidade e aceleração do seguidor
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Seguidor de translação de face plana
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Seguidor de translação de face plana
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Seguidor de translação com rolete
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Seguidor de translação com rolete
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Seguidor de translação com rolete
( )( ) ( )

( )( )

( )

( ))tan().cos()sin(.)(

)cos(.

)cos(.

)sin(.).sin(.)(

).()(

Velocidade

1)cos(.)cos()cos(.)(
0

pc

f

c
P

cPpf

cppf

AAARAf

APR

EAR
A

ARAAPRAf

AAfAH

ARAAPRAf

−=′

+
−

=′

+′−+=′

′=

−−−+=

&&

24/10/2018 Análise de cames circulares 8



Seguidor de translação com rolete
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Seguidor oscilante
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Seguidor oscilante de face plana
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Seguidor oscilante de face plana
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Seguidor oscilante de face plana
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Seguidor oscilante com rolete
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Seguidor oscilante com rolete

Solução numérica (método de Newton-Raphson)
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Seguidor oscilante com rolete
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Exemplos

Ver arquivos Matlab e Design View
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