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Panorama Geral
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Tipos de movimento em mecanismos

Translacao para Translacao
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Tipos de movimento em mecanismos
Rotacao para Rotacao

Spur Gear: Bevel Gear: Worm Gear: Friction Rollers Pair:
(Parallel) (Perpendicular) {Perpendicular) (Parallel)
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Tipos de movimento em mecanismos

Rotacao para translacao

Rack-pinion: Screw Mechanism: Cam Follower:
(Perpendicular) (Parallel) {(Perpendicular)
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EXEMPLOS DE MECANISMOS
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Mecanismos Articulados

u Tribute to Theo Jansen's kinetic sculptures

u Beach Animals, The Strandbeest



Mecanismos Articulados

IS
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Mecanismos articulados

Amassador de latas Prensa



Mecanismos articulados

Industria Automotiva




Mecanismos articulados

Freno de malw

trinquete
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Mecanismos articulados

Acionamento do vidro




Mecanismos articulados

Capota conversivel



Mecanismos articulados

Tirante de
transmissdo

Brago
do elxo

O limpador de para-brisa
L funciona com um sistema
[ =) de transmissdo articulada

e & montado normalmente
junto do para-brisas.

Limpador do para-brisa



Mecanismos articulados

Suspensao



Mecanismos articulados

{3} CONVENTIOMAL

4] PRO-LINK

Suspensao



Mecanismos articulados

Suspensao Duplo A

Suspensao McPherson



Mecanismos articulados Suspensédo de Bracos

Arrastados (traseira)

Suspensao McPherson
(dianteira)



Mecanismos articulados

Suspensao / direcao



Mecanismos articulados

Plataformas de
elevacao




Mecanismos articulados

Pa Carregadeira

Retro escavadeira



Mecanismos articulados

/ Manivela

Macaco



Mecanismos articulados

Equipamentos de ginastica



Mecanismos |
articulados



Mecanismos articulados

Biomecanica




Mecanismos articulados
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Mecanismos articulados

Interessa o percurso de um ponto isolado (ponto de interesse).

Guindaste — movimento em linha reta.



Cames
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Cames

Motores de combustao interna
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DIFERENTES TIPOS DE ACCIONAMIENTO DE VALVULAS Cam es

Motores de combustao interna






Engrenagens ]
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Conteudo da disciplina

Analise e Sintese de mecanismos:
v Articulados

v Cames

v Engrenagens %%
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Sintese x Analise

Sintese:

Quais as dimensodes dos elos do
mecanismo para produzir o
deslocamento desejado na carga,
sendo dado o acionamento?

Analise:

Qual a velocidade do atuador
para movimentar adequadamente
a plataforma no espaco
disponivel?

Plataforma de elevacao



Sintese x Analise

Sintese:

Qual deve ser o perfil
(contorno) das cames para
gue as valvulas se abram e
se fechem no tempo correto?

Analise:

Qual a velocidade de

Comando de admissao

A R i abertura das valvulas em
uma determinada rotacao do
motor?
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Sintese x Analise

Sintese:

Qual o numero de dentes das
engrenagens para produzir as
relacoes desejadas em cada
marcha?

Analise:

Quais as velocidades em
cada marcha para uma dada
velocidade de pedalada?




Avaliacoes
Q Avaliacao 1
QProva escrita (sem consulta)
OMecanismos articulados
Q Avaliacao 2
aProva escrita (sem consulta)
aCames e engrenagens
Q Avaliacao 3
QO Trabalho pratico
QRelatorio

aMaquete

QApresentacao



Plano de Aulas

e Disponivel em:
http://ftp.demec.ufpr.br/disciplinas/EngMec_NOTURNO/TMECO025/
e argquivo: TMEC025-AD-MECANISMOS-2019-2-PLANO DE AULAS.pdf

 Distribuicao das aulas ao longo do curso
 Cronograma do Trabalho Pratico
 Bibliografia

« Composicao das notas



Material de apoio e ferramentas

*Notas de aula
e slides => ftp.demec.ufpr.br

*Bibliografia indicada no Plano de Aula

«Softwares matematicos
« MATLAB (www.mathworks.com)
e Scilab (www.scilab.org/)
« MathCAD
e SMath => ftp
e DesignView => ftp




Recomendacoes

*FAZER os exercicios indicados (n&o serao cobrados)
*Aprender os SOFTWARES o mais cedo possivel
eEstudar em GRUPO

eSanar duvidas IMEDIATAMENTE

*N&o deixar para estudar na VESPERA
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PLOTS
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28 — gmax = 360*pi/180;

29— [for i = 1:NP | ?

30 — g(i)=cmin+{i-1)* (gmax-gmin) / (NP-1); i

31 _ g e - i

32 %% analise geral de posicéao : : : :

33 N e S S O R S S o= 20 | | | | 1 | |

34 — }E}(i)=atan{R*Sin[q(i}}/(C+R*COS (q[l}}}}: o 50 100 160 200 250 300 350

35 = if g(i)=— 9y

36 - B (i)=(C+R*cos (q(i)) /cos (A(i))): Lo

3 = else

38 = B(i)=R*sin(g(i))/sin(A(i)):

28 = ) end |

40 — “end
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Canais de comunicacao

o ftp.demec.ufpr.br

e e-mall: jorgeerthal@gmail.com

e Iniciar o assunto da mensagem por:. TMEC025-AN
e eX.. TMECO025-AN-Duvida sobre exercicio

e pessoalmente: sala 7-02-A
(ao lado da Coordenacao)



PERGUNTAS?




TP1-FORMACAO DAS EQUIPES

Apresentar 4 nomes para compor a equipe de trabalho.
Encaminhar para jorgeerthal@gmail.com

Data limite: 22/08/2019.

Assunto: TMECO025-AN: formacao da equipe



