ATUALIZACAO DE MODELO

DEFINICAO

processo de ajuste de parametros de um modelo para que suas predigdes estejam de

acordo com resultados de medi¢des experimentais (via de regra, MEF/AME).
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Sistema: (a) ilustracao (Rao, 2009); (b) idealizacdo (Inman, 2008), (c) modelo analitico.
— modelo matematico: mX(t)+cx(t)+kx(t) =1(t) ;

— 1mplementagdo computacional de modelo via Compose ou Activate.




PARAMETROS DE INTERESSE

Frequéncia Natural Razao de Amortecimento
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— parametros passiveis de determinacdo experimental (estimacao).

Modelo Matematico Associado

mx (t) + cx(t) + kx(t) = £ (t)
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METODOS EXPERIMENTAIS

excitagao sistema vibragcao
sensor de / \ sensor de
excitacao vibragao
analisador
de sinais

Cadeia experimental tipica.

Accelerometer 6

%;
|

NANANNNNNNNN

Z
/
/
7

£,

r

Métodos tipicos: (a) ensaio de impacto, (b) ensaio via “shaker”. (Copyright © Briiel&Kjcer)




ENSAIO DE IMPACTO
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Ensaio de impacto: (a) montagem, (b) sinais de excitagdo e vibracdo (Shin & Hammond, 2008).

— martelo prové excitacado, captada pelo sensor de for¢a acoplado;

— acelerometro capta a vibragao (resposta) do sistema.




FUNCOES RESPOSTA EM FREQUENCIA (FRFs)
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receptancia

H(w) = X(0)/F(w) = H, (0)/ (-0?)

FRFs experimentais — espectros de amplitude (fonte: Inman, 2008).




DOMINIO DO TEMPO E DOMINIO DA FREQUENCIA

Amplitude 1
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Representacdo de sinal nos dominios do tempo e da frequéncia

— passagem de sinais do tempo para a frequéncia via transformada de Fourier;

— 1mplementagcdao computacional eficiente via FFT (transf. rapida de Fourier).




ESTIMACAO DE FREQUENCIAS NATURAIS
— conversio de FRFs: inertincia para receptancia ( H(o) = H , (o) / (—(02) );

— localizacdo de cada pico (maximo) no espectro de amplitude da receptancia.
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Receptancia — Espectro de amplitude (fonte: Inman, 2008).




ESTIMACAO DE RAZOES DE AMORTECIMENTO

— aplica¢do do método da banda de — 3dB (meia poténcia) no entorno de cada pico

do espectro de amplitude da receptancia.
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Receptdancia — Espectro de amplitude — Detalhamento em torno de pico (fonte: Inman, 2008).




